
 
 

 ZO-AMS 
Manuel d'utilisation 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

 

Abonnez-vous à DeepL Pro pour traduire des fic
Visitez www.DeepL.com/propour en savoir plus.

https://www.deepl.com/pro?cta=edit-document&pdf=1


Table des matières 
Conseils 

pour la 

préface 

Articles inclus 

 
1. Présentation du produit 

2. Paramètres de performance 

3. Mode d'emploi 
 

3.1 Introduction à la monture équatoriale 

3.2 Montage de la monture équatoriale 

3.2 Installation du support AMS 

3.2.1 Installation de la carrosserie 

3.2.2 Connexion du contrôleur de la poignée 

3.2.3 Installation de la section d'augmentation de la hauteur (en option) 

3.2.4 Contrepoids (en option) Installation 

3.2.5 ASIAIR (facultatif) installationOLD DESIGN 
 

3.3 Utilisation d'une monture équatoriale 

3.3.1 Comment régler l'angle d'inclinaison de la première à la deuxième 
vitesse ? 

3.3.2 Comment régler l'azimut ? 

3.3.3 Comment passer du mode équatorial au mode alt-azimutal ? 
 

3.4 Comment connecter l'ordinateur pour contrôler la monture 
équatoriale ? 

3.5 Comment utiliser ASIAIR pour contrôler le M équatorial 

 
4. Dimensions structurelles 

5. Service après-vente 

6. Garantie 



Préface 
Nous vous remercions d'avoir acheté le support d'engrenage à ondes de contrainte ZWO AMS. (Ci-
après dénommé AMS) 

 

Après des années de recherche, ZWO a mis au point le nouvel AMS avec ses engrenages à ondes 

de contrainte personnalisés pour répondre au souhait de l'astrophotographe moderne de 

disposer d'une monture présentant une faible erreur périodique, un suivi précis et un couple 

élevé dans une unité petite et portable. 

L'AMS est construit en utilisant les dernières techniques de conception et de fabrication 

assistées par ordinateur (CAD/CAM), avec une interface de conception industrielle moderne 

combinée à l'aluminium de qualité aéronautique qui maintient un bon équilibre entre 

portabilité et fiabilité. La structure interne du corps de la monture est optimisée grâce au 

réducteur de vitesse à entraînement harmonique et à la courroie synchrone, ce qui permet 

un contrôle précis avec un rapport de réduction étonnant de 300:1. Pour garantir la qualité, 

ZWO mesure également chaque support et l'équipe de la courbe PE exclusive avant qu'il ne 

quitte fièrement notre usine. Avec votre achat, vous pouvez être assuré de recevoir un 

produit, un service et un support haut de gamme. 

Le logiciel ZWO AMS est compatible avec les plateformes ASIAIR, ASCOM, INDI et autres. 
 

L'objectif de ce manuel est d'assister l'utilisateur dans l'utilisation de la monture AMS. Veuillez 

lire attentivement ce manuel avant d'utiliser votre AMS et suivre scrupuleusement les 

instructions. 

Tout dommage à l'équipement ou toute blessure corporelle causés par une utilisation 

incorrecte sont de la responsabilité de l'utilisateur. 

La conception de l'AMS, le logiciel associé et les caractéristiques de fonctionnement sont la 

propriété intellectuelle de ZWO et ne peuvent être reproduits sans autorisation. 

 

 

Conseils 
Avant d'utiliser le support AMS, veuillez lire attentivement les conseils suivants et 

suivre les instructions de ce manuel pendant l'utilisation. 

1. Lorsque vous utilisez l'AMS, N'OBSERVEZ PAS directement le soleil à l'œil nu à travers 
des télescopes ou des lunettes de visée, sans utiliser de filtres solaires spécialement 

conçus. Cela causerait des dommages permanents et irréversibles aux yeux de 

l'observateur, et pourrait endommager des biens et des équipements ou créer un risque 

d'incendie. 

2. Choisissez soigneusement un trépied adapté à la taille et au poids de votre télescope et 

déterminez si un contrepoids est nécessaire. L'utilisation de charges lourdes sans 

l'installation d'un contrepoids peut faire basculer le trépied et le télescope. Testez toujours le 

centre de gravité du télescope dans toutes les directions avant de l'utiliser pour éviter que la 

monture ne tombe et n'endommage l'équipement ou ne cause des blessures. 

3. Après utilisation, placez le support en position de repos et mettez-le hors tension. Si cette 

étape n'est pas respectée, la position de base peut être inexacte au prochain démarrage et 

l'utilisation de la fonction GOTO à ce moment-là peut endommager l'équipement ou causer 



des blessures. Si le support n'est pas en position de repos au démarrage, remettez-le en 

position de repos immédiatement après la mise sous tension et avant l'utilisation de toute 

commande GOTO. Le fonctionnement normal peut commencer lorsque le support est en 

position de repos. 



4. Ne laissez pas les enfants toucher ou utiliser le support sans surveillance afin d'éviter les 

renversements accidentels ou les blessures. De petites pièces sont incluses dans ce 

support et peuvent provoquer des étouffements ou d'autres blessures chez les enfants. 

5. Ne pas utiliser ou stocker le support dans un environnement humide et salé. La 

corrosion peut se produire et endommager ou réduire la précision du support. 

6. N'utilisez pas de produits de nettoyage corrosifs sur le support car ils pourraient 

endommager la finition de la surface. L'exposition au soleil pendant de longues périodes 

peut entraîner une décoloration ou une décoloration de la finition. 

7. N'essayez pas de démonter le support. Vous risqueriez de provoquer des dommages qui 

réduiraient sa précision ou de l'endommager au-delà de toute réparation. Le démontage peut 

également entraîner des blessures corporelles pour l'utilisateur. 

8. La monture AMS est un instrument de précision. Veuillez le manipuler avec précaution pour 

éviter de l'endommager et de nuire à sa précision. 

9. La température de fonctionnement du support AMS est comprise entre 15°C et 40°C. Veuillez ne 

pas utiliser le support en dehors de cette plage de température. Cela pourrait entraîner un 

fonctionnement anormal de l'équipement ou l'endommager. 
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1. Présentation du produit 
Lancée par ZWO à l'occasion de son 10e anniversaire, l'AMS est dotée 

d'engrenages à ondes de tension haute performance, créant ainsi une 

monture légère, précise et intelligente, conçue pour répondre aux exigences 

des astronomes modernes. 

 
Caractéristiques principales : 

1. Haute précision : Le support d'engrenage à ondes de contrainte AMS est équipé d'un 

réducteur d'harmoniques spécial permettant un contrôle de haute précision. L'erreur périodique 

(PE) est stable à ±20 secondes d'arc et offre un couple de sortie élevé permettant l'utilisation de 

charges importantes sans avoir besoin d'un contrepoids. Chaque montage comprend un 

graphique de sa propre courbe d'erreur périodique. 

2. Charge élevée : le corps de l'AMS pèse S.Skg. Il peut transporter une charge utile 

allant jusqu'à 13 kg sans contrepoids. Cette charge est portée à 20 kg si un contrepoids 

optionnel est utilisé. 

3. Système de contrôle personnalisé : La monture est dotée d'un logiciel de contrôle 

hautement personnalisé avec possibilité de mise à jour par voie aérienne (OTA). 

4. Double mode : La monture AMS est capable de fonctionner à la fois en mode équatorial 

et en mode alt-azimutal, ce qui la rend adaptée à l'utilisation visuelle et à l'imagerie. 

5. Aucune restriction quant aux zones d'utilisation : l'AMS est conçu avec un angle 

d'élévation de 0 à 90 degrés et peut être utilisé partout, de l'équateur aux régions polaires. 

6. Contrôleur manuel physique + contrôle APP : L'AMS peut être contrôlé via la manette 

incluse ou, pour une sensation de modernité, via un téléphone mobile ou une tablette en 

utilisant notre application AMS. L'application offre un joystick à l'écran combiné à des outils 

pratiques tels que les meilleurs objets de la soirée, une carte des étoiles intégrée avec 

affichage en temps réel et des fonctions GOTO. Il n'est pas nécessaire de se connecter à un 

ordinateur, la monture et le contrôleur manuel se connectent via le WiFi. 

 
Autres avantages : 

1. Large éventail d'options de trépied : Les utilisateurs peuvent choisir le trépied en fibre 

de carbone TC40 correspondant ou utiliser un trépied existant. Le support est compatible 

avec les trépieds de différents fabricants. 

2. Conception entièrement étanche de la boîte de vitesses : empêche la corrosion de l'engrenage 

à ondes de choc et maintient une performance constante. 

3. Détecteur de position de retour intégré : Les utilisateurs peuvent trouver leur domicile 

en utilisant la fonction GOTO home à touche unique qui utilise un capteur mécanique. 

4. Freinage en cas de panne de courant : En cas de panne de courant, les freins sont 

appliqués instantanément pour éviter que le télescope et l'équipement ne tombent et ne 

causent des dommages ou des blessures. 

5. Une connectivité sans faille : L'AMS offre une grande variété de possibilités de connexion. 

Les utilisateurs peuvent commander l'AMS via l'ASIAIR pour un contrôle moderne de la monture 



en utilisant un câble ou une connexion WiFi. Pour les utilisateurs d'ASCOM/INDI, l'AMS se 

connecte à votre logiciel d'astronomie via nos pilotes ASCOM/INDI gratuits, permettant 

l'utilisation transparente d'autres logiciels d'astronomie. 



2. Paramètres de performance 
 

Style du mode équatorial Monture équatoriale allemande 

Modes disponibles Equatorial ou Alt-Azimuth 

Méthode de transfert 
Courroie synchrone Strain Wave Gear+ 

(rapport de réduction de 300:1) 

Erreur de cycle PE <±20" 

Temps de cycle PE 432s 

Lecteur RA 
Moteur pas à pas de type 42 + réducteur 

harmonique de type 17 100 avec frein intégré. 

Lecteur DEC 
Moteur pas à pas de type 35 + réducteur 

harmonique de type 17 à rapport de réduction 100 

Capacité de charge 
13kg (sans contrepoids) 20kg 

(avec contrepoids) 

Poids corporel 5,5 kg 

Plage de réglage de la 
latitude 

0°-90° 

Plage de réglage de l'azimut ±10° 

Style selle Selle à double queue d'aronde Losmandy & Vixen 

Filetage du contrepoids Ml2 *1,75 dents grossières 

Résolution du moteur 0.17" 

Vitesse maximale 6°/S 

Vitesse de rotation 0,5x, lx, 2x, 4x,Bx, 20x, 60x, 720x,14 0 Ox 

Interface d'entrée 
d'alimentation 

DC 5.5-2.1 (12V ; ;,3A) 

Interface de sortie de 
puissance 

DC 5.5-2.1 (12V ::;;5 A) 

Consommation d'énergie En attente : 12V@0.4A Tracking:12V@0.6A GOTO : 12V@l.7A 

Interface du guide ST4 

Interfaces de communication USB / WiFi 

Style des capteurs de la 
maison 

Position zéro mécanique 

Température de 
fonctionnement 

De -15°C à 40°C 

Frein à inertie Axe RA uniquement 

mailto:12V@0.4A
mailto:12V@0.6A
mailto:12V@l.7A
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3. Mode d'emploi 
 

CD. Trous de montage de la fente du viseur : peuvent être utilisés pour installer le pied du viseur. 

@. Interrupteur d'alimentation : Permet d'allumer ou d'éteindre la monture. 

Trou de vis pour contrepoids : Dévissez le couvercle pour connecter la barre de 

contrepoids filetée de 12 mm en option et le contrepoids. 

@. Vis de réglage de l'engrenage d'angle de pas : Une vis est située de chaque côté du corps 

principal. Desserrez-les à l'aide d'une clé hexagonale, et le pas peut être réglé entre 0 et 90 

degrés. 

@.Azimuth Lock : Desserrez-le si vous voulez régler l'échelle d'azimut, ou serrez-le si vous 

voulez fixer l'échelle d'azimut. 

Fentes à queue d'aronde : Convient aux queues d'aronde de style Losmandy et Vixen. 

0. Échelle de l'angle de tangage : plage 0~90°. 

Tendeur d'angle de pas : Desserrez le bouton pour régler l'angle d'inclinaison, et 

resserrez-le après avoir terminé. 

Niveaux de bulles : Indique si le corps du support est de niveau. 

@). Bouton de réglage fin de l'angle d'inclinaison : Tournez la monture équatoriale dans le sens 

des aiguilles d'une montre pour l'incliner vers le haut, et dans le sens inverse pour l'incliner 

vers le bas. 

Boutons de réglage fin de l'azimut : Tournez les boutons des deux côtés pour régler la base 
azimutale. 



 
 

@. Boutons de serrage de la queue d'aronde : Réglez la largeur de la fente en queue 

d'aronde à l'aide des deux boutons. Verrouillez fermement les boutons pour éviter tout 

glissement. 

@. Port de sortie d'alimentation 12V : alimentée par la prise d'alimentation du corps principal, 

cette prise peut alimenter des appareils tels que l'ASIAIR. 

Pied pour viseur : Peut être utilisé pour installer l'ASIAIR, le stylet laser, le viseur ou le guidecope 

et d'autres équipements. 

 
 
 

 
• @ 

• @) 

• @ 

• @) 
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@. Indicateur de mode : Un voyant rouge s'affiche pour le mode de monture équatoriale, un 

voyant vert s'affiche pour le mode Alt-Azimut (si la monture n'est pas synchronisée, le voyant 

clignote alternativement en rouge et en vert, et le voyant de couleur correspondante s'affiche 

en fonction du mode après la synchronisation). 

- 

-  

- 



2. Une introduction aux caractéristiques du contrôleur manuel AMS 

-- 

- 

 
- 

- 

@. Prise USB : (USB2) Connecte l'AMS aux dispositifs qui supportent l'interface USB tels que les 

vias de contrôle de l'ordinateur ASIAIR, ASCOM/INDI ou PC pour supporter les mises à jour du 

micrologiciel. 

Interface de guidage ST4 : Le guidage matériel peut être assuré par le port de guidage ST4 intégré. 

@. Interface HC physique : permet de connecter le contrôleur manuel de la monture. 
 

Port d'entrée d'alimentation : Entrée DC 12V, 5.5-2.lmm. Il est recommandé que la capacité 

d'alimentation de l'adaptateur soit d'au moins 3 A ou plus. Lorsque la tension est inférieure à l0V, 

le buzzer à l'intérieur de la monture émet un signal sonore pour alerter l'utilisateur d'une 

situation de basse tension. 

Port de sortie d'alimentation : Il peut alimenter d'autres appareils 12V. Le courant maximal 
est de 5 ampères. 

 
 

 

 

G). Indicateur lumineux : Il indique le taux de suivi sidéral HAUT ou BAS dans lequel se trouve 

actuellement la monture. Lorsque la lumière est allumée, cela signifie que la monture est en taux 

de suivi élevé. 

@. Joystick de contrôle directionnel : Le joystick peut être utilisé pour faire pivoter les deux 

axes. En appuyant sur le bouton du joystick, on passe d'une vitesse de rotation élevée à une 

vitesse de rotation faible. Il y a 1, 2, 4, 8 x la vitesse sidérale à basse vitesse, 20 à 1440 x la vitesse 

sidérale à haute vitesse. Les vitesses d'orientation sont variables à l'infini grâce au joystick, des 

touches légères créent des vitesses lentes et en poussant le joystick à fond, on obtient la vitesse 

maximale. 

Bouton de suivi : Cliquez pour activer ou désactiver le suivi. 

Bouton d'annulation : Cliquez sur ce bouton pour annuler la fonction en cours, par exemple 

annuler le GOTO, et appuyez longuement (3 secondes) sur ce bouton pour revenir à la position de 



départ. 



Annuler : Une pression pour annuler GOTO ou d'autres fonctions. 
 

Appuyez longuement sur le bouton d'annulation pendant 3 secondes pour 
revenir à la position zéro. 

 

Commutation des modes équatorial et azimutal : Lorsque la monture 

est hors tension, appuyez longuement sur le bouton d'annulation pour 

réactiver la monture et la fonction de commutation. Pour passer en mode 

Azimut, ne relâchez pas votre doigt du bouton d'annulation jusqu'à ce que 

l'indicateur lumineux devienne vert. (Comment identifier le mode actuel de 

la monture : Elle est en mode équatorial si l'indicateur lumineux est rouge 

après le démarrage ; en mode azimutal si l'indicateur lumineux est vert). 

 

 
Scanner pour 

regarder 

vidéo d'exploitation 

WiFi : Si vous oubliez le mot de passe WiFi de la manette, vous pouvez appuyer 

simultanément sur les boutons Tracking et Cancel pendant 5 secondes. Le témoin lumineux 

haute vitesse clignote et le mot de passe WiFi de la manette est rétabli au réglage par 

défaut : 12345678. 



 
3. Installation du support AMS 

 
3.2.1 Installation de la carrosserie 

*Modèle de trépied : ZWO fibre de carbone TC40 

 
1. Déployez le trépied. 

 

 
 

2. Fixez le disque d'installation. Utilisez une clé hexagonale pour fixer 3 vis M6 pour 

fixer la plaque de montage sur le corps principal de l'AMS. 
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AMS 

3. Installez le corps sur le trépied. Placez le corps principal de la monture sur le trépied, 
installez le boulon de tension fileté (comme indiqué sur la figure 1 ci-dessous), et tournez 
le bouton dans le sens des aiguilles d'une montre pour le verrouiller. 

4. Installez la plaque d'écartement triangulaire et tournez le bouton dans le sens des aiguilles 
d'une montre pour la verrouiller. 
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3.2.2 Connexion du contrôleur de la poignée 

Utilisez le câble spiralé pour connecter la commande manuelle au corps du support AMS. 

 

G) 



® 

3.2.3 Installation de la section du pilier (facultatif) 

1. Tout d'abord, prenez 3 vis à tête creuse M6 pour fixer la première section de pilier 

sur le corps du support AMS. 
 

 
 
 

 
 
 

2. Utilisez ensuite 3 vis à tête creuse pour fixer la deuxième section de pilier sur la première 

section, puis installez la plaque de montage. 
 



3. Enfin, installez le corps assemblé et montez-le sur le trépied comme d'habitude. 

 



3.2.4 Installation du contrepoids en option 

Choix de l'installation d'un contrepoids 

Si le poids combiné du télescope est inférieur à 13 kg, il n'est pas nécessaire d'installer un 
contrepoids. Si le poids combiné du télescope atteint 13kg ou plus, un contrepoids doit 
être utilisé. 

Le poids total du télescope ne doit pas dépasser 20 kg. 

Afin d'assurer la stabilité de l'équipement, il est recommandé d'utiliser un contrepoids 

lorsque le poids total du télescope atteint 10 kg. 

 

Étapes d'installation du contrepoids 

1. Trouvez le trou de la vis de montage du contrepoids au bas du corps du support AMS. Le 

trou de la vis sera doté d'un bouchon de couleur argentée. 

2, Tournez le bouchon dans le sens inverse des aiguilles d'une montre jusqu'à ce qu'il soit 
complètement dévissé. 

3, Installez la barre du contrepoids et serrez-la dans le sens des aiguilles d'une montre, puis 
installez le poids. 

 

 
 
 

3.2.5 ASIAIR (facultatif) InstallationOLD DESIGN 

Retirez ou achetez une fente pour miroir de visée et placez-la sur le côté de la fente en queue 

d'aronde. Un SIAIR peut être installé sur le côté de la fente en queue d'aronde ou sur le 

miroir principal. 
 



 
3.3.1 Comment régler la plage d'angle de tangage 

Le réglage de l'angle de tangage de la monture équatoriale AMS est divisé en deux plages. 

La première plage d'angle de tangage permet de travailler de 0 à 60° ; la seconde plage 

d'angle de tangage couvre de 45 à 90°. 

Lorsque la monture est dans la première plage, l'angle de réglage du pas est limité à 60°. Pour 

atteindre un angle supérieur à 60°, vous devrez utiliser une clé hexagonale pour desserrer les 

vis de blocage situées de part et d'autre du corps principal, puis faire tourner la monture 

équatoriale sur l'autre plage de pas (position 45°). Après avoir terminé, resserrez les vis des 

deux côtés, et continuez à régler le bouton de réglage fin de l'angle de pas à 90°. 

 
 

 
Échelle de latitude 0°. Échelle de latitude 90°. 

3.3 Utilisation du mode équatorial 



Pour modifier l'angle d'inclinaison de 0° à 90° pour une utilisation en azimut alternatif, les 
étapes sont les suivantes : 

1. Desserrez le tendeur d'angle de pas des deux côtés et tournez le bouton de réglage 
fin de l'angle de pas dans le sens des aiguilles d'une montre de façon à ce que la vis 
hexagonale de réglage de l'angle de pas soit complètement visible du trou. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
CD 

 
 

2. Utilisez une clé hexagonale pour desserrer complètement les vis de blocage des deux côtés. 
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3, Déplacez le corps de l'AMS pour faire glisser la vis de réglage de l'angle d'inclinaison de sorte 

que la vis hexagonale glisse jusqu'à l'extrémité inférieure de la glissière dans le trou, la vis de 

l'échelle indiquera 45°, et la vis hexagonale est exposée en même temps. Serrez la vis 

hexagonale des deux côtés. 

 

 



4. Continuez à tourner le bouton de réglage fin de l'angle de tangage dans le sens des 

aiguilles d'une montre pour régler l'angle de tangage sur la position 90°, puis serrez le 

[tendeur d'angle de tangage]. 
 

 
 

3.3.2 Comment régler l'angle d'azimut 

Desserrez les leviers de verrouillage de l'azimut, tournez les boutons de réglage fin de l'angle 
d'azimut et ajustez-le à l'angle d'azimut requis. Une fois le réglage terminé, verrouillez les 

leviers de blocage de l'azimut. 

 
3.3.3 Comment passer du mode équatorial au mode alt-azimutal ? 

Le témoin lumineux est rouge pour le mode de montage équatorial, et le témoin 
lumineux est vert pour le mode alt-azimutal. 

 
Utilisation de la manette pour changer de mode 
Conseil : avant de changer de mode, éteignez le bouton d'alimentation du support. 

Étape 1 : Réglez l'angle d'inclinaison à 90 degrés (voir les étapes dans la section 3.3.1) ; 

Étape 2 : connectez la manette, appuyez sur le bouton d'annulation et maintenez-le enfoncé tout 

en mettant la monture AMS sous tension. Le voyant lumineux devient rouge (ou passe du vert 

(J) ® 



au rouge), relâchez le bouton d'annulation pour accéder au mode de montage choisi.  



0 

0 

e 
0 

Comment passer du mode Azimut au mode Équatorial : Assurez-vous que la manette est 

connectée à la monture, puis appuyez longuement sur le bouton d'annulation pour démarrer 

la monture. Ne relâchez pas votre doigt jusqu'à ce que l'indicateur lumineux devienne 

rouge. La monture est maintenant en mode équatorial. 
 

Remarque : Après le passage de la monture à un autre mode, si 

l'indicateur lumineux reste de la couleur du mode actuel pendant 5 

secondes puis clignote en rouge et vert à tour de rôle, cela signifie que vous 

devez connecter la monture à ASIAIR, ou AMS APP, ou tout autre logiciel 

d'astrophotographie dans votre ordinateur portable pour synchroniser 

l'heure locale et les informations de coordonnées. Après la synchronisation, 

l'indicateur lumineux revient à son état normal. 
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2. Changement de mode via le dispositif mobile : 

Téléchargez à l'avance l'AMS APP sur votre téléphone portable. 

Réglez l'angle d'élévation de la monture équatoriale à 90 degrés (voir 3.3.1 pour les étapes). 

Allumez le support, ouvrez l'application AMS sur l'appareil mobile et connectez-vous au hotspot du 

contrôleur. Le format du nom WIFI est : AMH_*****, et le mot de passe par défaut est : 12345678. 

 

 

Meilleure interface de cible GOTO de la nuit Interface de réglage du champ de vision 
 

APPInterface de réglage Interface de réglage de l'équateur 

AMS 
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